
Äîìàøíà ðàáîòà 1

Çàäà÷à 1. Íàïèøåòå ïðîãðàìà íà åçèê çà ïðîãðàìèðàíå, êîéòî çíàåòå (C++/
Java/ FORTRAN è äð.), êîÿòî íàìèðà êîðåíèòå íà êâàäðàòíîòî óðàâíåíèå

x2 + 3000.01x+ 3,

èçïîëçâàéêè ñòàíäàðòíàòà ôîðìóëà çà öåëòà.

• Íàïðàâåòå åêñïåðèìåíò, êàòî èçïîëçâàòå ïðîìåíëèâè ñ åäèíè÷íà (�oat) è
äâîéíà òî÷íîñò (double).

• Ñðàâíåòå ñ òî÷íèòå ñòîéíîñòè íà êîðåíèòå: -0.001 è -3000.

• Îáÿñíåòå êîÿ å ïðè÷èíàòà çà ïîÿâèëèòå ñå ãðåøêè.

• Ïîòúðñåòå â èíòåðíåò èíôîðìàöèÿ çà óñòîé÷èâè ïî îòíîøåíèå íà ãðåø-
êèòå îò çàêðúãëÿâàíå ìåòîäè çà ðåøàâàíå íà êâàäðàòíè óðàâíåíèÿ. Èìï-
ëåìåíòèðàéòå íÿêîé îò òÿõ.

Çàáåëåæêà. Matlab è ñèñòåìèòå çà êîìïþòúðíà àëãåáðà íå ñà ïîäõîäÿùè çà
öåëèòå íà çàäà÷àòà, òúé êàòî òå íå ïîçâîëÿâàò ÿâíîòî çàäàâàíå íà òèïà íà
äàííèòå.

Çàäà÷à 2. Â ñèñòåìàòà ÷èñëà ñ ïëàâàùà òî÷êà, êîÿòî äåôèíèðàõìå (ñ 3-öèôðåíà
ìàíòèñà è 1-öèôðåíà åñêïîíåíòà ñúñ çíàê, äåñåòè÷íà áðîéíà ñèñòåìà), íàïðà-
âåòå ïðåñìÿòàíèÿòà, èëþñòðèðàùè ôàêòà, ÷å äèñòðèáóòèâíèÿò çàêîí

a× (b+ c) = a× b+ a× c

ìîæå è äà íå å â ñèëà ïðè ÷èñëåíè ïðåñìÿòàíèÿ. Çà öåëòà èçïîëçâàéòå ñòîé-
íîñòèòå a = 0.200× 101, b = −0.600× 100, c = 0.602× 100.

Çàäà÷à 3. Äà ñå ìîäèôèöèðà ïðîãðàìàòà, ðåàëèçèðàùà ìåòîäà íà Ãàóñ, çà äà ñå
ðåàëèçèðà ìåòîäúò íà Ãàóñ-Æîðäàí (áåç èçáîð íà ãëàâíèÿ åëåìåíò). Ðàçëèêàòà
ìåæäó äâàòà ìåòîäà å, ÷å íà k-òàòà ñòúïêà ïðè ìåòîäà íà Ãàóñ-Æîðäàí k-òèÿò
ðåä ñå èçâàæäà îò âñè÷êè îñòàíàëè ðåäîâå, à íå ñàìî îò ðåäîâåòå ñëåä k-òèÿ.
Ïî òîçè íà÷èí ñå ïîëó÷àâà äèàãîíàëíà ìàòðèöà è ñèñòåìàòà ìîæå äà ñå ðåøè
íåïîñðåäñòâåíî.
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