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1. Êàòî ñå èçïîëçâà ìåòîäà DynArray::reduce:

(à) Äà ñå íàìåðè áðîÿ íà ãëàâíèòå áóêâè â ìàñèâ îò ñèìâîëè

(á) Ïî ìàñèâ îò òî÷êè â ðàâíèíàòà (struct Point {double x,y;};)
äà ñå îïðåäåëè êîëêî îò òÿõ ñà â ïúðâè êâàäðàíò;

(â) Ïî ìàñèâ îò òî÷êè â ðàâíèíàòà (struct Point {double x,y;};)
äà ñå îïðåäåëè äàëè âñè÷êè òî÷êè ëåæàò íà ïðàâàòà ñ óðàâíå-
íèå 5x+ y + 1 = 0

(ã) Ïî ìàñèâ îò ÷èñëà äà ñå íàìåðè íàé-ãîëÿìîòî îò òÿõ

(ä) Ïî ìàñèâ îò óêàçàòåëè êúì íèçîâå (char*), äà ñå íàìåðè êîí-
êàòåíàöèÿòà èì. (Âíèìàâàéòå ñ ïàìåòòà!)

Óïúòâàíå:

Êàòî ïúðâà ñòúïêà îñèãóðåòå ïîëó÷àâàíå íà êîíêàòåíàöèÿòà áåç äà
ñå ãðèæèòå çà îñâîáîæäàâàíå íà ìåæäèííà ïàìåò. Îïåðàòîðúò íà
reduce ìîæå äà èçïîëçâà strlen, strcpy è strcat îò string.h, êàòî
íà âñÿêà ñòúïêà íà êîíêàòåíàöèÿòà ñå çàäåëÿ íåîáõîäèìàòà ïàìåò.
Ïðîâåðåòå, ÷å êîíêàòåíàöèÿ ñå ïîñòðîÿâà ïðàâèëíî.

Ñëåä òîâà å íóæíî ñúùî çàäåëåíàòà çà ìåæäèííèÿ ðåçóëòàò ïàìåò äà
ñå îñâîáîæäàâà íà âñÿêà ñòúïêà. Âíèìàâàéòå ñ êàêâî èíèöèàëèçèðàòå
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íà÷àëîòî íà öèêúëà. Òîâà òðÿáâà äà å ïàìåò, êîÿòî ìîæå äà áúäå
îñâîáîäåíà áåçîïàñíî.

(å) Ïî ìàñèâ îò êîåôèöèåíòè íà ïîëèíîìà P (x) = a0x
n+a1x

n−1+
... + an, êúäåòî ai å i-òèÿ åëåìåíò íà ìàñèâà, äà ñå èç÷èñëè
ñòîéíîñòòà íà ïîëèíîìà â òî÷êàòà x = 2.

• Îïèòàéòå ñ ïîìîùòà íà lambda ôóíêöèè äà èç÷èñëèòå ñòîé-
íîñòòà íà ïîëèíîìà â íÿêîëêî ðàçëè÷íè òî÷êè.

2. Äà ñå äåôèíèðà òèïà íà åäíîìåñòíè ÷èñëîâè ôóíêöèè doubleFunction
= double (*) (double). Äà ñå ñúçäàäå ìàñèâ DynArray<doubleFunction>
functions îò åäíîìåñòíè ÷èñëîâè ôóíêöèè.

(à) Ìàñèâúò functions äà ñå èíèöèàëèçèðà ñ ïîíå 3 ðàçëè÷íè
ôóíêöèè.

Íàïðèìåð: f(x) = x2, g(x) = sin(x), h(x) = 2x

Ìîæåòå ëè äà èçïîëçâàòå lambda ôóíêöèè, çà äà ïîïúëíèòå åëåìåí-
òèòå íà ìàñèâà?

(á) ×ðåç èçïîëçâàíå íà ìåòîäà DynArray::reduce äà ñå íàìåðè íàé-
ãîëÿìàòà ñòîéíîñò èçìåæäó ñòîéíîñòèòå íà âñè÷êè ôóíêöèè â
ìàñèâà â òî÷êàòà x=2. Ïðèåìàìå, ÷å âñè÷êè ôóíêöèè ñà äåôè-
íèðàíè â òàçè òî÷êà.

• Îïèòàéòå ñ ïîìîùòà íà lambda ôóíêöèè äà èç÷èñëèòå ìàê-
ñèìàëíàòà ñòîéíîñò íà ôóíêöèèòå â íÿêîëêî ðàçëè÷íè òî÷-
êè.

Óïúòâàíå: Àêî îïåðàòîðúò, êîéòî ïîäàâàòå íà reduce e OP : R×E →
R, òî òèïúò íà åëåìåíòèòå å doubleFunction, à íà ðåçóëòàòà - double.
Ò.å. òúðñèòå ôóíêöèÿ:

double op (double crrResult, doubleFunction crrElem)

(â) ×ðåç èçïîëçâàíå íà ìåòîäà DynArray::reduce, äà ñå íàìåðè òàçè
(åäíà îò òåçè) îò ôóíêöèèòå â ìàñèâà, êîÿòî ïîëó÷àâà íàé-
ãîëÿìà ñòîéíîñò â òî÷êàòà x = 2 ñïðÿìî âñè÷êè ôóíêöèè â
ìàñèâà.
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Óïúòâàíå: Ñëåäíèÿò èçðàç

functions.reduce(findMaxFun,functions[0]),

êúäåòî fundMaxFun å îïåðàòîðúò çà reduce, êîéòî òðÿáâà äà äåôèíè-
ðàòå, ùå äàäå òúðñåíèÿò â óñëîâèåòî ðåçóëòàò - ôóíêöèÿ. Ñúîòâåòíî,
òàêà íàìåðåíàòà ôóíêöèÿ ìîæåì äà ïðèëîæèì â òî÷êàòà x=2 è äà
îòïå÷àòàìå ðåçóëòàòà:

cout ¾ functions.reduce(findMaxFun,functions[0])(2)

Òàêà ïîëó÷åíàòà ñòîéíîñò ùå å íàé-ãîëÿìà èçìåæäó ñòîéíîñòèòå íà
âñè÷êè ôóíêöèè â ìàñèâà functions â òî÷êàòà x=2 è ùå ñúâïàäà ñ
íàìåðåíàòà â òî÷êà (á) ñòîéíîñò.

Ìîæåòå ëè äà çàìåíèòå findMaxFun ñ lambda ôóíêöèÿ?

3. Ìåòîäúò DynaArray::resize, ðàçðàáîòåí íà ëåêöèè, äà ñå ïðîìåíè
òàêà, ÷å ïðè îïèò äà ñå äîñòúïè íåñúùåñòâóâàù åëåìåíò íà ìàñè-
âà, ðàçìåðúò íà ìàñèâà äà íàðàñòâà ïîíå äâà ïúòè íî ñàìî ïðè
óñëîâèå, ÷å âñÿêà îò ïîñëåäíèòå 3 îïåðàöèè çà äîñòúï å íàëîæèëà
óâåëè÷àâàíå íà ðàçìåðà íà ìàñèâà. Â ïðîòèâåí ñëó÷àé, ìàñèâúò äà
íàðàñòâà ñàìî ñ ìèíèìàëíèÿ íåîáõîäèì êàïàöèòåò.

Ïðèìåð:

DynArray<int> da (1 ) ;
da [ 0 ] = 0 ; //no r e s i z e
da [ 1 ] = 1 ; // i n c r e a s e capac i ty with 1
da [ 2 ] = 2 ; // i n c r e a s e capac i ty with 1
da [ 2 ] = 0 ; //no r e s i z e
da [ 3 ] = 3 ; // i n c r e a s e capac i ty with 1

//( l a s t operat i on did not r e qu i r e
r e s i z e )

da [ 4 ] = 4 ; // i n c r e a s e capac i ty with 1
da [ 5 ] = 5 ; // i n c r e a s e capac i ty with 1
da [ 6 ] = 6 ; // double capac i ty

//( a f t e r three subsequent r e s i z i n g s )

4. Êëàñúò DynaArray, ðàçðàáîòåí íà ëåêöèè, äà ñå ðàçøèðè ñ îïåðàòîð
*, êîéòî ïîñòðîÿâà �ñå÷åíèåòî� íà äâà ìàñèâà. Ìàñèâúò C íàðè÷àìå
ñå÷åíèå íà ìàñèâèòå A è B, àêî â C íÿìà ïîâòîðåíèÿ íà åëåìåíòèòå
è C ñå ñúñòîè òî÷íî îò òåçè åëåìåíòè, êîéòî ñà åëåìåíòè êàêòî íà
A, òàêà è íà B. Ïðèìåð: [1,2,2,5,3]*[2,3,4]=[2,3].
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• Äà ñå äåôèíèðà è ñúîòâåòíèÿò îïåðàòîð *=.
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